FORMULARIO DI FISICA

Dinamiche
e Forze

Cinematica

e Moto $F = 0 (equilibrio)
2F=ma
Moto rettilineo uniforme

v =As /At S=sy+V-t Piano inclinato

Pc=m-g-sind | Py=m-g-cosb
Caduta libera N=Py, | Fa=p-N
h=hg+vy-t-Y2-g-t2  v=vy-g-t

Forza elastica F.=Kk-Ax
V2=vy2-2-g-As

) Pendolo semplice
Moto parabolico Fx=-(m-g/L)-x | T=2m-V(L/g)
X=Xo + Vx-t Y=Yot+tVoy-t-Yo-g-t2
OQuantita di moto / impulso
Moto circolare uniforme I=F-At=Ap | p=m-v | L=r-p-sind
w=AB/At vi=w-R a.=v?/R M=F-b-sin®

f=1/T  w=2m/T . _
Gravitazione universale

Moto armonico semplice Fo=G-(my m,/d?)
X(t) = A - sin(wt + @)
v(t) = A- w - cos(wt + @)

a(t) = -A- w2 - sin(wt + @)

Termologia|
e Termodinamica
Moto uniformemente accelerato
a=Av/At V=Vvg+a-t

S=So+ Vo t+Ve-a-t? AI=7\-I0-AT| Q=m-c-AT=C-AT| 0=A-m
= o+ 0. + Y- .

Te = (MyCyT; + M,C,T,) / (MyC, + M,Cy) | pV = nRT
VE=Vo?+2-a-hs Te=To+ 27315

. e Trasformazioni
Energia, Lavoro Isocora L=0-2AU=0=c_V-m-AT
Potenza Isoterma  AU=0-0 =L=nRT-In(V{/V)
Adiabatica O =0-AU =L = (P; - P)/(y-1)
L=F-srcosB L=AK E=E P=L/t Isobara L=p-AV-0=cp-m-AT

Ki+Ui=Ki+Uf  Ugrav=m-g-h

AU=0-L | AS=dO/T =1-T/T
Ud="2-k-x2 K=%-m-v2 Q | 0 |n FLoe

Elettrostatica ed Elettrodinamica

- o SAV-i=R-P2 ALTRE
i=AQ/At | i=AV/R |R=p-I/A|P=AV-i=R"i FORMULE UTILI

Resistenze
Serie R.d=R;+R,

o _ = 5
Parallelo  1/R.q = /R, + /R, 1°=m/180rad | 1bar=10°Pa

1L=103m3
Condensatori
Serie 1/C.q =1/C, + 1/C,

Parallelo C.q=C,+C,
Q=C-AV [ C=g-A/d

Forze e Campi
Fo=k-(0/Q,/d?) | V=k-Q/d | E=Fc/Qo=k-0Q/d?
P(E)=Q/&




